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1. POLOZAJ | POVEZIVANJE PUNJACA @

Pogledajte poglavija 3.2 i 3.3 u korisni¢kom priru¢niku

1. Stavite punjac na sredi$nju poziciju u radnom podrucju, sa dovoljno slobodnog prostora ispred punjaca i na relativho
vodoravnu povrsinu.

2. Prikljucite kabel punjaa niskog napona na stanicu za punjenje u napajanje.

3. Prikljucite napajanje na zidnu uti¢nicu od 100 V do 240 V.

4. Stavite robotsku kosilicu na punjac¢a kako bi se akumulator napunio dok vi polazete grani¢nu Zicu. Postavite glavni
prekidac u polozaj 1.

2. POSTAVLJANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA NAVODENJE

Pogledajte poglavije 3.4 u korisnickom priru¢niku

1. Provedite grani¢nu Zicu pazecéi da bude u obliku petlje oko radnog podrudja.

2.Napravite malen okrugli otvor na mjestu na koje ¢e Zica za vodenje kasnije biti povezana.

3. Provedite Zicu za vodenje do toCke na grani¢noj petlji na kojoj ¢e se povezati. Nemoijte poloziti Zicu pod o8trim
kutevima.

3. POVEZIVANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA NAVODENJE

Pogledajte poglavije 3.5 u korisnickom priru¢niku

1. Provedite vodi€ za Zicu kroz prorez na dnu punjaca.

2. Otvorite poveznik i polozite krajeve Zice u udubljenje na svakom povezniku.

3.Pomocu klijesta pritisnite skupa poveznike.

4., Odrezite visak grani¢ne zice. Odrezite 1 do 2 cm iznad poveznika.

5. Pritisnite konektore na kontaktne pinove s oznakom AL (lijevo) i AR (desno) na punjacu. Vazno je da je zica na desnoj
strani povezana s dodirnim klinom na desnoj strani, a zica na lijevoj strani s klinom na lijevoj strani.

6. Pric¢vrstite poveznik sa dodirnim klinom oznacenim Vodi¢ na punjacu.

4. POVEZIVANJE ZICE ZA NAVODENJE S GRANICNOM ZICOM

Pogledajte poglavije 3.6 u korisni¢kom priru¢niku

1. Prerezite grani¢nu zicu rezaCem zice na sredini otvora koji je napravljen kod toCke 2.2.
2.Povezite zicu za vodenje sa granicnom Zicom pomocu prilozenih spojnica. Pritisnite spojnice potpuno zajedno
pomocu polygrip.

5. POKRETANJE | ZAUSTAVLJANJE

Pogledajte poglavija 4.3 i 4.4 u korisni¢kom priru¢niku

POKRETANJE

1. Otvorite poklopac pritiskom gumba STOP.

2. Postavite glavni prekida¢ u polozaj 1. Kada to ucinite po prvi put, slijed pokretanja ¢e se pojaviti u kojem, izmedu
ostalog, odabirete Cetveroznamenkasti PIN kod.

3.Pritisnite START tipku i zatvorite poklopac.

ZAUSTAVLJANJE
Pritisnite gumb STOP.

6. PRILAGODITE KOSILICU VELICINI VASEG TRAVNJAKA
Pogledajte poglavije 6.3 u korisnic¢kom priru¢niku

Rezultati koSenja ovise o vremenu koSenja. Prilagodite vrijeme koSenja vadem vrtu pomocu funkcije Timer. Vi odluCujete
tijekom kojeg dijela dana ce kosilica raditi. Robotska kosilica kosi povrSinu od otprilike 43 m? na sat i dan. Na primjer; ako
se vas$ vrt sastoji od 300 m? trave, robotska bi kosilica trebala raditi prosjecno 7 sati po danu.

7. ODRZAVANJE
Pogledajte poglavije 8 u korisnickom priru¢niku

1. Glavni prekida¢ mora biti postavljen u polozaj 0 tijekom svih radova na unutarnjim dijelovima kosilice, kao i kod radova
CiS¢enja ilizamjene nozeva. Nozeve redovito mijenjajte kako biste postigli najbolji rezultat kosnje.

2.Za CiScenje robotske kosilice nikada nemojte upotrebljavati visokotlacni uredaj za pranje, ¢ak ni teku¢u vodu iz
slavine. Za €iS¢enje nikada ne koristite otapala.

3. Potrebno je odvojiti sve veze s punjatom (napajanje, grani€na zica i zica za navodenje) u slu€aju opasnosti od udara
groma.

4. Prije zimskog skladistenja na kraju sezone potpuno napunite bateriju.
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1. SARJ ISTASYONUNUN YERLESTIRILMESi VE BAGLANMASI @

Kullanim Kilavuzu’'ndaki 3.2 ve 3.3 numarali béliimlere bakin

1. Sarj istasyonunu, ¢alisma alanina gére merkezi bir konuma, éniinde genis bir agik alan olacak sekilde ve nispeten yatay
olan bir yuzey Uzerine yerlestirin.

2.Gug¢ kaynaginin disik voltaj kablosunu sarj istasyonuna ve gug kaynagina baglayin.

3. Gug kaynagini 100-240 V bir duvar prizine baglayin.

4. Sinir teli baglanmisken pili sarj etmek igin robotik ¢cim bicme makinesini sarj istasyonuna yerlestirin.

2. SINIR KABLOSU VE KILAVUZ TELINiN YERLESTIRILMESI

Kullanim Kilavuzu’'ndaki 3.4 numarali béliime bakin

1. Sinir telini, gcalisma alani ¢cevresinde bir halka olusturacak sekilde dolayin.
2.Daha sonra kilavuz telinin baglanacagi noktada bir delik agin.
3. Kilavuz teli, baglantinin yapilacadi sinir halkasindaki noktaya kadar ilerletin. Teli dar agilarla désememeye dikkat edin.

3. SINIR KABLOSU VE REHBER TELININ BAGLANMASI

Kullanim Kilavuzu’'ndaki 3.5 numarali béltiime bakin

1. Kilavuz telini sarj istasyonunun alt kisminda bulunan yuvadan gegirin.

2.Konektora agin ve tel uglarini her bir konektor Gzerindeki bosluklara yerlestirin.

3. Bir pense kullanarak konektorleri sikip birlestirin.

4. Fazlalik olacak sinir telini kesip atin. Teli konektorlerden 1 - 2 cm yukaridan kesin.

5. Konektorleri sarj tnitesi Gzerinde AL (sol) ve AR (sag) olarak isaretli temas pimlerine bastirin. Sag taraftaki telin sag
temas pimine baglanmasi, ve sol taraftaki telin sol pime baglanmasi énemlidir.

6. Konektoru, sarj istasyonu tzerinde Guide (Kilavuz) olarak isaretli temas pimine sabitleyin.

4. SINIR KABLOSUNUN KILAVUZ TELINE BAGLANMASI

Kullanim Kilavuzu’'ndaki 3.6 numarali béliime bakin

1. Sinir telini, tel makasiyla 2.2 maddesinde agilan deligin ortasindan kesin.
2. Birlikte verilen baglayicilari kullanarak kilavuz teli sinir teline baglayin. Bir ayarlanabilir pense ile baglayicilari sikigtirip
tamamen bir araya getirin.

5. CALI STIRMA VE DURDURMA

Kullanim Kilavuzu’'ndaki 4.3 ve 4.4 numarali béliimlere bakin

GALISTIRMA

1. STOP digmesine basarak kapagdi agin.

2. Ana galteri 71 konumuna getirin. Bunu ilk kez yaptiginizda, diger segeneklerin yaninda, doért haneli bir PIN kodunu
sectiginiz bir baglatma islemi baslar.

3. START dugmesine basin Kapagi kapatin.

DURDURMA

STOP dugmesine basin.

6. AUTOMOWER’I CIMLERINiIiZiN BUYUKLUGUNE GORE AYARLAYIN

Kullanim Kilavuzu’ndaki 6.3 numarali béliime bakin

Cim bicme sonuglari bigme suresine bagdhdir. Timer (Zamanlayici) fonksiyonunu kullanarak bigme siresini bahgenize uygun
olacak sekilde ayarlayin. Robotik ¢cim bicme makinenizin gin iginde hangi saatlerde ¢alisacagina siz karar verirsiniz. Robotik
¢im bicme makinesi saatte ve giinde yaklagik 43 m? biger Ornegin; Bahgeniz 300 m? gcimden olusuyorsa, robotik ¢im bigme
makineniz glinde yaklasik 7 saat calismalidir.

7. BAKIM

Kullanim Kilavuzu’ndaki 8 numarali béliime bakin

1. Robotik ¢im bigme makinesinin sasisinde temizlik veya bicak degisimi gibi bir calisma yaparken ana salter 0
konumunda olmalidir. En iyi bigme sonucu i¢in bigaklari dizenli olarak degistirin.

2.Robotik ¢im bigme makinesini temizlemek igin kesinlikle yliksek basingli yikayici ya da akan su kullanmayin. Temizleme
islemiicin asla ¢6zlcu kullanmayin.

3. GOk guraltald firtina riskinin bulundugu durumlarda, sarj Unitesine giden tim baglantilarin (gi¢ kaynagi, sinir ve kilavuz
teli) kesilmesini tavsiye ederiz.

4. Mevsim sonunda, kis i¢cin saklanmadan 6nce aklyu tam olarak sarj edin.
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1. AMPLASAREA $1 CONECTAREA STATIEI DE iNCARCARE @

Consultati capitolele 3.2 si 3.3 din Manualul de utilizare

1. Amplasati statia de incarcare in pozitie centrala in zona de lucru, lasand mult spatiu deschis in fata statiei, pe o suprafata
relativ orizontala.

2. Conectati cablul de joasa tensiune a sursei de alimentare la statia de incarcare si la sursa de alimentare.

3. Conectati sursa de alimentare la o priza de perete de 100-240 V.

4. In timp ce amplasati cablul de delimitare, conectati masina automata de tuns iarba in stafia de incarcare pentru a incarca
bateria. Plasati intrerupatorul de retea la pozitia 1.

2. AMPLASAREA CABLULUI DE DELIMITARE S$!1 A FIRULUI DE GHIDARE

Consultati capitolul 3.4 din Manualul de utilizare

1. Derulati sérma limita asiguréandu-va ca formeaza o bucla in jurul zonei de lucru.

2. Creati o bucla in punctul in care sédrma de ghidare va fi conectata ulterior.

3. Desfasurati s&rma de ghidare la punctul de pe bucla limita in care va fi efectuata conexiunea. Evitati amplasarea sarmei in
unghiuri stranse.

3. CONECTAREA CABLULUI DE DELIMITARE $I A FIRULUI DE GHIDARE

Consultati capitolul 3.5 din Manualul de utilizare

1. Treceti s&rma de ghidare prin fanta din partea inferioara a statiei de incarcare.

2. Deschideti conectorul si treceti capetele s&rmei prin fantele de pe fi ecare conector.

3. Strangeti conectorii utilizdnd un patent.

4. Taiati surplusul din sé&rma limita. Taiati la 1-2 cm deasupra conectorilor.

5. Apasati conectoarele pe stifturile de contact de pe statia de incarcare, marcate cu AL (stdnga) si AR (dreapta). Este
important ca sarma din dreapta sa fi e conectata la stiftul de contact din dreapta, iar sdrma din stanga, la stiftul din stanga.

6. Fixati conectorul pe stiftul de contact marcat cu Ghidaj de pe statia de incarcare.

4. CONECTAREA FIRULUI DE GHIDARE LA CABLUL DE DELIMITARE

Consultati capitolul 3.6 din Manualul de utilizare

1. Taiati sdrma limita cu freze pentru sdrma in centrul buclei care a fost creata conform punctului 2.2.
2. Conectati sarma de ghidare la sdrma limita utilizadnd cuploarele insotitoare. Strangeti complet cuploarele utilizand o clema
multifunctionala

5. PORNIREA $1 OPRIREA

Consultati capitolele 4.3 si 4.4 din Manualul de utilizare

PORNIREA

1. Deschideti capacul apasénd butonul STOP.

2. Plasati intrerupatorul de retea in pozitia 1. Printre altele, cand faceti acest lucru pentru prima data, atunci cand selectati
codul PIN din patru cifre, se activeaza o secventa de pornire.

3. Apasati butonul START si inchideti capacul.

OPRIREA

Apasati butonul STOP.

6. REGLATI MASINA DE TUNS IARBA iN FUNCTIE DE DIMENSIUNEA
GAZONULUI DVS.

Consultati capitolul 6.3 din Manualul de utilizare

Rezultatele tunderii ierbii depind de timpul de tundere. Reglati timpul de tundere in functie de gradina utilizand functia Timer
(Cronometru). Dvs. decideti la ce ore ale zilei va lucra magina automata de tuns iarba. Magina automata de tuns iarba tunde
aproximativ 43 m? pe ora si pe zi. De exemplu: daca gradina dvs. este alcatuita din 300 m? de iarba, masina automata de tuns
iarba trebuie sa lucreze in medie 7 ore pe zi.

7. INTRETINERE
Consultati capitolul 8 din Manualul de utilizare

1. Intrerupatorul principal trebuie sé fie setat in pozitia 0 pe intreaga durata a lucrérilor efectuate la sasiul de baza al masinii de
tuns iarba, cum ar fi curatarea sau inlocuirea cutitelor. Pentru a obtine cele mai bune rezultate, inlocuiti in mod regulat lamele.

2. Nu utilizati niciodata un spalator cu presiune ridicata sau chiar apa curenta pentru a curata masina automata de tuns iarba.
Se interzice utilizarea solventilor pentru curatare.

3. Trebuie deconectate toate conexiunile de la statia de incarcare (alimentare electrica, cablul de delimitare si firul de ghidare)
daca exista pericolul producerii unei furtuni cu descarcari electrice.

4. Incarcati complet bateria la sfarsitul anotimpului inainte de depozitarea pe timp de iarna.
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1. TONOOGETHZH KAl ZYNAEZH THZ BAZHZ ®OPTIZHZ @

Acite ta kepdAaia 3.2 kai 3.3 010 ey €IpidIO XEIPIOTH

1. ToroBetOTE TO OTABUS POPTIONG KEVTPIKA OTNV TTEPIOXH £pYATiag, a@rivovTag TTOAU EAeUBEPO XWPO PUTTPOCTA OTO OTABUO
POPTIONG KOI O€ OXETIKA OPICOVTIA ETTIQAVEIQ.

2. ZuvdEaTe TO KaAWwDIO XaunAng Taang TG Tpo@odoaiag peUuuaTog atn BAcn GOPTIONG KAl GTNV TPOP0d0aia peEUUATOG.

3. ZuvdéaTe TNV Tpo@odoaia pelpaTog a€ pia Tpida Toixou 100-240 V.

4. TotroBeTOTE TO POUTIOTIKO XAOOKOTITIKO OTN BACN GOPTIONG VIO VA QOPTICETE TNV UTTATAPIO 000 Ba TOTTOBETEITE TO GUPUQ
opiou. O¢oTe TOV KEVTPIKG BIAKATITN OTN B€on 1.

2. TONOOETHZH TOY KAAQAIOY OPIOOETHZHZ KAI TOY KAAQAIOY
KAOOAHIHZHZ
Acite 10 KEQdAaio 3.4 aT0 €yxeipidio xeipioTh
1. AlaTp€¢Te TO oUpUa opiou yia va BeBaiwbeite 6TI axnuaTiCel Evav Bpoxo yUpw atd TnV TTEPIOXT EPYATiag.
2. KavTe pia BnAid oto anueio 61ou 10 cUpua 0dRynong Ba €pBel o€ eTTaQr apyoTEPQ.
3. TomoBeTrOTE TO OUPUA 0B YyNONG GTO anuEio 0To BPOX0 opiou TTou Ba yivel n aUvdean. ATTOQUYETE TNV TOTTOBETNON TOU
OUPUATOG JE TPOTTO TTOU VA ONUIOUPYOUVTAI KAEIOTEG YWVIEG.

3. ZYNAEZH TOY KAAQAIOY OPIOOETHZHZ KAI TOY KAAQAIOY
KAOOAHIHZHZ

Acite 10 KEQdAaio 3.5 aT0 €yxeipidio xeipioTh

1. TorroBeTr |0 TE TO GUPHA 0OANYNONG HEGW TNG OXIOUAG OTO KATW PEPOG TOU OTABWOU QOPTIONG.

2. Avoi¢te TO 0UVOETHO KOl 0dNYNAOTE TIG AKPEG TOU CUPHATOG OTIG ECOXEG O€ KABE aUVOETO.

3.MéaTe TOUG CUVOETOUG XPNOIUOTIOIWVTAG Hia TTEVaa.

4. KoyrTe 10 0Uppa TTou TepIooevel. KowTe 1-2 cm Tavw aT1rd T0 GUVOECHO.

5.M€oTe TOUG CUVOETHUOUG EVONG TTAVW OTIG aKIBEG ETTAQPNG Pe TNV £vdeign AL (apioTtepd) kai AR (8€€1d) otn Bdon @opTiong.

Eival onuavTiké va ouvdeBei 1o 6816 kaAwdio oTn Oe€1d akida eTTaQAG Kal To apioTEPO KAAWSIO TNV APIOTEPN OKIdA ETTAPAG.

6. ZTepewaTe T0 OUVOETHO 0TV akida eTTang e Tnv Evdeign Odriynon otn Baon épTIoNG.
4. ZYNAEZH TOY KAAQAIOY KAOOAHIHZHZ 2TO KAAQAIO OPIOOETHZHZ

Acite T0 KEQAAaio 3.6 oT0 €y€IPidIO XEIPIOTH

1. KéyTe 10 0Uppa opiou pe KOQTN 0TO KEVTPO TNG BNAIGG TTOU £yIve OTO OnuEio 2.2.

2. ZuvdéaTe T0 oUppa 0dynong oTo oUpa 0piou XPNOIPOTTOIWVTAG TOUG OUVODEUTIKOUG CeUKTEG. MEOTE TOUG (EUKTEG
XPNOIPOTTOIWVTAG Pia ykaloTavaAia.

5. EKKINHZH KAI AIAKONH

Acite Ta kKepaAaia 4.3 kai 4.4 oTo yxeIpidio xeipioTh

EKKINHZH

1. Avoi€Tte To KGAUPPO TTATWVTAG TO KOUNTTi STOP.

2. ©¢oTe TOV KEVTPIKG O1aKOTITN 0Tn Bé0n 1. OTav TO KAVETE QUTO YIA TIPWTN QOPd, eKIVA pia akoAouBia ekkivnong éTrou
eMAEYETE Evav TETPAWN IO KwAIKG PIN avaueoa og GAAa TTpdyuaTa.

3.MatAoTe T0 KOUPTTi START KaI KAEIOTE TO KAAUMUQ.

AIAKOMH AEITOYPTIAZ

MatAoTe 10 KOUuTTi STOP.

6. PYOMIZTE TO XAOOKONTIKO ETZI QZTE NA TAIPIAZEI ME TO MEFEOOZ
TOY XAOOTANHTA ZAZ

Acite T0 KEQaAAaIo 6.3 0TO €yXEIPIdIO XEIPIOTH

Ta ammoTEAEGPATA TOU KOUPEPATOG EEAPTWVTAI ATTO TO XPOVO KOUPEUATOG. PUBUIoTE TO XpOVO KOUPEUATOG VIO VA TAIPIALEl UE TOV

KNTT0 00¢ XPNOIMOTTIOIWVTAG TN AsiToupyia Tou Timer. ATTOQACIOTE TTOIEG WPES TNG NUEPAS Ba AEITOUPYEI TO POUTTOTIKO XAOOKOTITIKO.

To pouTroTikG XAOOKOTITIKG KOUpeUEl TTEPITTOU 43 M2 avd wpa Kal ava nuépa. MNa mapddeiypa: Av o KATTog oag atroteAsital atmd 300
m?2 ypaac1d10U, TO POUTTOTIKO XAOOKOTITIKO TTPETTEI VO OOUAEUEI KATA PECO PO 7 WPES TNV NUEPAQ.

7. ZYNTHPHZH

Acite T0 KEQAAQIO 8 OTO €yX€EIPidIO XEIPIOTN

1. O KevTPIKOG BIOKOTITNG TTPETTEI Va £XEI pUBUIOTEI TN B¢0n 0 KABOAN TN d1GPKEIA TNG EPyaTiag GTO UTTOTTAICIO TOU
XAOOKOTITIKOU, OTTWG Kal KATA TOV KABapIopd A TNV avTIKATACTAON TwV AETTIOWV. AVTIKATAOTHOTE TIG AETTIOEG TOKTIKA YId
KOAUTEPO OTTOTEAET A KOTTNG.

2. Mn XpnOIPOTIOIEITE TTOTE TTAUCTIKA CUOKEUT UWNARG TTiEONG ] AKOUA Kal TPEXOUWEVO VEPO VIO VO KABAPITETE TO POUTTOTIKO
XAOOKOTITIKO. Agv TTIPETTEI TTOTE va XpnoidoTroigital S1aAlTNng KaTd Tov kabapiouo.

3. 0Aeg o1 ouvdiaelg e mn Baon opTiong (kaAwdio Tpopodoaiag, opiou kal kaBodARynang) Ba TTpéTrel va atroguvdeBolv eav
uTTApXEl KivOUuvog KaTtalyidag.

4. ®opTioTe TAAPWG TN UTTaTapia aTo TEAOG TNG 0OV TTPIV ATTO TNV ATTOBAKEUON YA XEILWVA.
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sto je sto?
1. Glavni prekida¢
2. Stop gumb
3. Traka punjaca
4. LED za provjeru funkcije
grani¢nih Zica i Zica za
vodenje
5. Pokazatelj visine rezanja
6. Zaslon
7. Tipkovnica
8. Punjac
9. Napajanje
10. Niskonaponski kabel
11. Grani€na Zica i zica za
navodenje*®
12. Spojnice*
13. Klinovi*
14. Poveznici*
@ 15. Mjerac
16. Cavli za osiguranje
punjaca

* Uklju€¢eno u komplet za
montazu, ali nije uklju¢eno u
standardnu opremu koja se
dobije prilikom kupnje robotske
kosilice trave.

Ne nedir?

Ana salter

STOP diugmesi

Sarj bandi

Sinir ve kilavuz tellerin

fonksiyon kontroll igin

LED

5. Kesme yuksekligi
gOstergesi

6. Ekran

7. Tus takimi

8

9

oMb~

. Sarj istasyonu
. Gug kaynagi
10. Dusuk voltaj kablosu
11. Sinir ve kilavuz teli*
12. Baglayicilar*
13. Ahsap civiler*
14. Konektorler*
15. Olgl aleti
16. Sarj istasyonunu
sabitlemek igin civiler

* Kurulum kitine dahildir,
robotik ¢cim bicme makinesi
satin alinirken verilmez.

Componente

Intrerupator de retea

Buton STOP

Banda de incarcare

LED pentru verifi carea

functionarii sarmei

limita si a sdrmei de

ghidare

5. Indicatie de inal{ime de
taiere

6. Afisaj

7. Tastatura

8. Statie de incarcare

9

1

1

bl

. Sursa
0. Cablu de joasa tensiune
1. Cablu pentru delimitare
si ghidare*
12. Cuploare*
13. Carlige de ancorare*®
14. Conectori*
15. Calibru de masurare
16. Cuie de fixare a statiei
de incarcare

* Incluse in kitul de instalare,
neincluse la achizitia masinii
automate pentru tuns gazo-
nul.

ATTo T1 atroTeAsiTal;

PN

20PN O

KUplog d1akOTTTNG
KoupTri STOP
Taivia opTiong
LED eAéyxou
AeiToupyiag Twv
OUPPATWYV Oopiou Kal
odnynong
Evdeitn yia k6yiyo
Uyoug

0086vn
MANKTPOASYIO
2TaBuOG POPTIONG
Tpogodoaoia peUupaTog

0. KaAwdio xapnAng

TA0oNG

11. KaAwdio opioBETnong

Kal kaBodrynong* @

12. CeUKTEG™

13. NMaocaAdkia*

14. 20vdeopor*

15. AcikTng p€Tpnong
16. Kap@ia yia tnv

*

ac@aAion TnG Baong
@opTIoNg

MepiAauBdvovTtal 0T0 KIT
eykatdotaong, dev
mepIAauBdvovTal oTnv
ayopd ToU POUTTOTIKOU
XAOOKOTITIKOU.
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Husqvarna

AUTOMOWERS? je zastitni znak u viasnistvu proizvodaca Husqvarna AB. Autorsko pravo © 2016 HUSQVARNA. Sva prava pridrzana.
AUTOMOWERE®, Husqvarna AB'ye ait bir ticari markadir. Telif Hakki © 2016 HUSQVARNA. Tiim haklari saklidir.
AUTOMOWER® este marca inregistrata definutd de Husqvarna AB. © 2016 HUSQVARNA. Toate drepturile rezervate.

To AUTOMOWERE® eivai orjpa katateBév kai avrikel otnv Husqvarna AB Mveupatikr 1d1oknoia © 2016 HUSQVARNA. Me v emi@UAagn TravTog

OIKAIWPATOG.

www.automower.com
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