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1. POSTAVLJANJE | POVEZIVANJE STANICE ZA PUNJENJE @
Pogledajte poglavija 3.2 i 3.3 u kompletnom prirucniku za rukovaoca na veb-sajtu kompanije Husqvarna.

1. Postavite stanicu za punjenje u srediSnji polozaj u radnoj oblasti tako da ima puno otvorenog prostora ispred stanice
za punjenje i da bude na relativno horizontalnoj povrSini.

2. PoveZite niskonaponski kabel napajanja sa stanicom za punjenje i napajanjem.

3. PoveZite napajanje sa zidnom uti¢nicom na 100-240 V.

4. Stavite robotsku kosacicu u stanicu za punjenje da biste napunili bateriju dok se postavlja grani¢na Zica. Postavite
glavni prekida¢ u polozaj 1.

2. POSTAVLJANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA VODENJE

Pogledajte poglavija 3.5-3.7 u kompletnom priru¢niku za rukovaoca na veb-sajtu kompanije Husqvarna.

1. Postavite grani¢nu zicu tako da pravi petlju oko radne oblasti.

2.Napravite otvor na mestu gde e se kasnije povezati zica za vodenje.

3. Sprovedite zicu za vodenje do mesta na grani¢noj petlji gde ¢e se napraviti spoj. Izbegavajte da postavljate zicu pod
malim uglovima.

3. POVEZIVANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA VODENJE

Pogledajte poglavija 3.6 i 3.7 u kompletnom priruéniku za rukovaoca na veb-sajtu kompanije Husqvarna.

1. Uski prolazi u basti otezavaju robotskoj kosacici da pronade stanicu za punjenje. Robotska kosacica moze da se
odvede do udaljenih oblasti u basti pomocu zice za vodenje. Zica za vodenje takode pomaze robotskoj kosadici da
brzo pronade stanicu za punjenje.

2.Postavite zZicu za vodenje ispod stanice za punjenje i bar 2 m izvan prednje ivice stanice za punjenje.

3. Otvorite konektore i postavite krajeve Zice u udubljenja na svakom konektoru.

4. Spojite konektore pomocéu klesta.

5. Odsecite viSak grani¢ne zice. Secite 1-2 cm iznad konektora.

6. Pritisnite konektore na kontaktne pinove oznacene sa AL (levo) i AR (desno) na stanici za punjenje. Vazno je da se
desna Zica poveze sa desnim kontaktnim pinom, a leva Zica sa levim pinom.

7. Pri¢vrstite konektor na kontaktni pin koji je oznacen sa G1 na stanici za punjenje.

4. POVEZIVANJE ZICE ZA VODENJE SA GRANICNOM ZICOM

Pogledajte poglavije 3.7 u kompletnom prirué¢niku za rukovaoca na veb-sajtu kompanije Husqvarna.

1. Isecite grani¢nu zicu se€icama za zicu u sredini otvora koji je napravljen u koraku 2.2.
2.Povezite zicu za vodenje sa grani¢nom zicom pomoc¢u odgovarajucih spojnica. Potpuno spojite spojnice pomocu
papagaj klesta.

5. POKRETANJE | ZAUSTAVLJANJE

Pogledajte poglavija 4.1, 4.2 i 4.5 u kompletnom priruéniku za rukovaoca na veb-sajtu kompanije Husqvarna.

POKRETANJE

1. Otvorite poklopac pritiskanjem dugmeta STOP.

2.Postavite glavni prekida¢ u polozaj 1. Kada ovo radite prvi put, postupak pokretanja pocCinje kada izaberete
Cetvorocifrenu PIN Sifru izmedu ostalog.

3. Pritisnite dugme START i zatvorite poklopac.

ZAUSTAVLJANJE
Pritisnite gumb STOP.

6. PODESAVANJE ROBOTSKE KOSACICE PREMA VELICINI TRAVNJAKA

Pogledajte poglavije 4.7 u kompletnom priru¢niku za rukovaoca na veb-sajtu kompanije Husqvarna.

Rezultati koSenja zavise od vremena ko$enja. Podesite vreme koSenja da odgovara basti pomocu funkcije Timer (Merenje
vremena). Vi odlucujete u kom trenutku tokom dana robotska kosacica treba da radi. Robotska kosacica kosi oko 73 m? na
sat (pribl. 68 m? za Automower® 315 i 56 m? za Automower® 310). Na primer, ako vasa basta ima 800 m? travnjaka,
robotska kosacica treba da radi u proseku 11 sati na dan (12 sati za Automower® 315 i 15 sati za Automower® 310).

7. ODRZAVANJE
Pogledajte poglavije 5 u kompletnom prirucniku za rukovaoca na veb-sajtu kompanije Husqvarna.

1. Glavni prekidac treba da bude u polozaju 0 tokom svih radova na kucistu robotske kosacice, kao §to je CiSéenje ili
zamena secCiva. Redovno menjajte seCiva da biste dobili najbolje rezultate ko$enja.

2.Nikad nemoijte koristiti mlaz pod pritiskom ni teku¢u vodu za CiS¢enje robotske kosacice. Nikad nemojte koristiti
rastvaracCe i razredivaCe za CiScenje.

3. Sve veze sa stanicom za punjenje (napajanje, grani¢ne zice i zice za vodenje) moraju da se odvoje u slucaju rizika od
oluja sa grmljavinom.

4. Potpuno napunite bateriju na kraju sezone pre skladistenja tokom zime.
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1. POLOZAJ | POVEZIVANJE PUNJACA @
Pogledajte poglavija 3.2 i 3.3 u cjelovitim uputama za rukovanje na internetskoj stranici tvrtke Husqvarna.

1. Stavite punja¢ na srediSnju poziciju u radnom podrucju, sa dovoljno slobodnog prostora ispred punjaca i na relativho
vodoravnu povrSinu.

2. Prikljucite kabel punjaa niskog nhapona na stanicu za punjenje u napajanje.

3. Prikljucite napajanje na zidnu uti¢nicu od 100 V do 240 V.

4. Stavite robotsku kosilicu na punja¢a kako bi se akumulator napunio dok vi polaZete grani¢nu Zicu. Postavite glavni
prekidac u polozaj 1.

2. POSTAVLJANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA NAVODENJE

Pogledajte poglavija 3.5 — 3.7 u cjelovitim uputama za rukovanje na internetskoj stranici tvrtke Husqvarna.

1. Provedite grani¢nu zicu pazeci da bude u obliku petlje oko radnog podrugja.
2.Napravite malen okrugli otvor na mjestu na koje ¢e zica za vodenje kasnije biti povezana.
3. Provedite zicu za vodenje do to€ke na grani¢noj petlji na kojoj ¢e se povezati. Nemojte poloziti zicu pod ostrim kutevima.

3. POVEZIVANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA NAVODENJE

Pogledajte poglavija 3.6 i 3.7 u cjelovitim uputama za rukovanje na internetskoj stranici tvrtke Husqvarna.

1. Uski prolazi u vrtu mogu robotskoj kosilici otezati pronalazak stanice za punjenje. Robotska kosilica moze se dovesti do
udaljenih dijelova vrta pomocu zice za navodenje. Zica za navodenje robotskoj kosilici pomaze i u brzom pronalasku
stanice za punjenje.

2.Zicu za navodenje provucite ispod stanice za punjenje i provedite najmanje 2 m ravno od prednjeg ruba stanice za
punjenje.

3. Otvorite poveznik i polozite krajeve Zice u udubljenje na svakom povezniku.

4.Pomocu klijesta pritisnite skupa poveznike.

5. Odrezite viSak grani¢ne zice. Odrezite 1 do 2 cm iznad poveznika.

6. Pritisnite konektore na kontaktne pinove s oznakom AL (lijevo) i AR (desno) na punjacu. Vazno je da je Zica na desnoj
strani povezana s dodirnim klinom na desnoj strani, a Zica na lijevoj strani s klinom na lijevoj strani.

7. Pri€vrstite poveznik sa dodirnim klinom ozna¢enim G1 na punjacu.

4. POVEZIVANJE ZICE ZA NAVODPENJE S GRANICNOM ZICOM

@ Pogledajte poglavije 3.7 u cjelovitim uputama za rukovanje na internetskoj stranici tvrtke Husqvarna. @

1. Prerezite grani¢nu Zicu rezacem zice na sredini otvora koji je napravljen kod tocke 2.2.
2.Povezite zicu za vodenje sa granitnom zicom pomocu prilozenih spojnica. Pritisnite spojnice potpuno zajedno pomoc¢u
polygrip.

5. POKRETANJE | ZAUSTAVLJANJE

Pogledajte poglavija 4.1, 4.2 i 4.5 u cjelovitim uputama za rukovanje na internetskoj stranici tvrtke Husqvarna.

POKRETANJE

1. Otvorite poklopac pritiskom gumba STOP.

2. Postavite glavni prekida¢ u polozaj 1. Kada to ucinite po prvi put, slijed pokretanja ¢e se pojaviti u kojem, izmedu
ostalog, odabirete Cetveroznamenkasti PIN kod.

3. Pritisnite START tipku i zatvorite poklopac.

ZAUSTAVLJANJE
Pritisnite gumb STOP.

6. PRILAGODITE KOSILICU VELICINI VASEG TRAVNJAKA

Pogledajte poglavije 4.7 u cjelovitim uputama za rukovanje na internetskoj stranici tvrtke Husqvarna.

Rezultati koSenja ovise o vremenu koSenja. Prilagodite vrijeme koSenja vaSem vrtu pomocu funkcije Timer. Vi odluCujete
tijekom kojeg dijela dana ¢e kosilica raditi. Robotska kosilica kosi priblizno 73 m? po satu i danu (pribl. 68 m? za Automower
315156 m? za Automower" 310). Na primjer; ako vrt obuhvac¢a 800 m? travnjaka, robotska kosilica treba raditi prosjec¢no

11 sati na dan (Automower 315 treba 12 sati, a Automower®310 treba 15 sati).

7. ODRZAVANJE
Pogledajte poglavije 5 u cjelovitim uputama za rukovanje na internetskoj stranici tvrtke Husqvarna.

1. Glavni prekida¢ mora biti postavljen u poloZaj 0 tijekom svih radova na unutarnjim dijelovima kosilice, kao i kod radova
CiS¢enja ili zamjene noZeva. NoZeve redovito mijenjajte kako biste postigli najbolji rezultat kosnje.

2.Za Ciscenje robotske kosilice nikada nemojte upotrebljavati visokotlaéni uredaj za pranje, ¢ak ni tekucu vodu iz slavine.
Za Cis¢enje nikada ne koristite otapala.

3. Potrebno je odvojiti sve veze s punjatom (napajanje, grani€na zica i zica za navodenje) u slu€aju opasnosti od udara
groma.

4. Prije zimskog skladiStenja na kraju sezone potpuno napunite bateriju.
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1. PASMNOJIATAHE U CBbP3BAHE HA 3APEXOALWATA CTAHUUA @

Buxme anasu 3.2 u 3.3 8 nbsiHOMo pbk080OACMB0 3a oriepamopa Ha yebcalima Ha Husqvarna.

1. MocTaBeTe 3apexaliaTa CTaHUNS Ha LieHTpanHa no3uums B paboTHMS y4acTbK BbpXY OTHOCMTENTHO XOPU30OHTarHa
MOBBPXHOCT, KaTo Npej Hes uma [OCTaTbYyHO OTBOPEHO MPOCTPaHCTBO.

2.CBbpxKeTe 3axpaHBaLyms kaben 3a HUCKO HanpexeHne KbM 3apexjallarta CTaHLMs U enekTpo3axpaHBaHeTo..

3. CBbpKeTe enekTpo3axpaHBaHETO KbM CTEHEH KOHTAKT ¢ HanpexeHue 100 — 240 V.

4. lMocTaBeTe KocavkaTa poboT B 3apexaallaTta CTaHuus, 3a Aa 3apeauTe batepuaTa, LOKATO rPaHUYHNSA eNeKTPUYECKM
NPOBOAHMK € NonoxeH. [locTaBeTe rmaBHUS NpekbCcBaY B NOMNoXeHue 1.

2. PA3MNOJIATAHE HA TPAHUYHUA ENEKTPUYECKU NMPOBOAOHUK N BOAELLNA
MPOBOOHUK

Buxme enasu 3.5— 3.7 8 Tb/IHOMO pbK080OCME0 3a onepamopa Ha yebcalima Ha Husqvarna.

1. MonoxeTe rpaHNYHMA enekTpPUYeckn NPOBOAHMK Taka, Ye a 0hOpMU KOHTYP OKONO paboTHMSA y4acTbK.

2.HanpaBeTe yx0 B TOYkaTa, KbAETO NO-KbCHO Le 6be CBbp3aH BOAELUAT MPOBOAHNK.

3.MpokapanTe BoAeLLNA NPOBOAHNK 4O TOYKATa Ha rPAaHUYHKS KOHTYP, B KOSATO We 6bae HanpaBeHa Bpb3kaTta. He
nocrtaBsanTe npoBOAHWMKa No4 OCTPU BbITIN.

3. CBbP3BAHE HA TPAHUYHUA ENEKTPUYECKN NPOBOAHWUK U BOOAELWUA
NMPOBOOHUK

Buxme anasu 3.6 u 3.7 6 nb;71IHOMO pbK080OCME0 3a onepamopa Ha yebcalima Ha Husqvarna.

1. TecHuTe npoxoau B rpagvHaTa MOXe Aa 3aTPyaHAT kocadkaTa poboT npu HaMMpaHeTo Ha 3apexjallarta CTaHums.
KocauykaTa po6oT Moxe ga 6bae oTBeAeHa 40 OTAANeYeHN rpafMHCKN y4acTbLy C MOMOLLUTA Ha BOAELLUS NPOBOSHNK.
OcBeH TOBa BOoAeLMAT NPOBOAHUK cnoMara 3a 6bp30 HaMmvpaHe Ha 3apexallaTta CTaHLMs OT kocaykaTta poboT.

2.MpokapaliTe BoAeLWwMsa NPOBOAHUK NOA 3apexgaliaTa CTaHUMS 1 Han-Marnko Ha 2 m npaBo Hanpea oT NpeaHus i pbo.

3.0TBOpETE KOHEKTOPUTE M CIOXETE KpavLiata Ha MPOBOAHNLMTE B XJ1eboBeTe Ha BCEKN KOHEKTOP.

4. TpUTNCHETE KOHEKTOPUTE C KMeLu.

5. N3pexeTe U3NULLHUA rpaHnyeH enekTpudecky npoeodHuK. OTpexeTe 1 —2 cm Hag KOHEKTopuTe.

6. HaTucHeTe KynnyHrute Bbpxy KOHTakTHUTe n3Boau, obosHayeHmn ¢ AL (nsB) n AR (geceH), Ha 3apexaaliata cTaHuums.
BaXHO € 4eCHNAT NPOBOAHMK Aa € CBbP3aH KbM AECHNS KOHTAKTEH U3BO[, a NIEBUSAT — KbM FIEBUSI KOHTAKTEH U3BOJ.

7. 3akpeneTe KOHeKTOpa KbM KOHTaKTHUSA U3BOA, MapkunpaH ¢ G1, Ha 3apexgaliara ctaHuums.

4. CBbP3BAHE HA BOAEW WA NPOBOAHUK KbM FrPAHNYHUA ENEKTPUYECKW
NMPOBOOHUK

Buxme anaea 3.7 8 nbsiHOMO pbk080OACMEO 3a oriepamopa Ha yebcalima Ha Husqvarna.

1. CpexeTe rpaHUYHMSA eNeKTpUYeckn NPOBOLHMK C KIeLLM 3a NPOBOAHULIM B LIeHTbpa Ha YXOTO, HanpaBeHo B CTbka 2.2.
2.CBbpxeTe BOAELLMSA NPOBOAHMK KbM FPaHUYHUS eNEeKTPUYECKM NPOBOAHMK C MpUApyxaBalyute KynnyHru. MpuTtucHeTe
HamnbIHO KYMNIYHIUTE C pa3fBUWXHU KNeLLu.

5. CTAPTUPAHE U U3KJTIOYBAHE

Buxme anasu 4.1, 4.2 u 4.5 8 n1bJIHOMO pbKOBOACMBO 3a oriepamopa Ha yebcalima Ha Husqvarna.

CTAPTUPAHE

1. OTBOpETE Kanaka, kato HaTucHeTe byToHa STOP (CTOI).

2.llocTaBeTe rmaBHUA NpekbcBaY B noniokeHue 1. Korato npaeBuTe TOBa 3a MbpPBU NbT, 3anoysa LUMKbS OT 4ENCTBUSA 3a
cTapTupaHe, npu KOUTO n3bupare YeTupmunmdpeH nMyeH naeHTMnKaLMoHeH HOMep Hapea C Apyru Helwua.

3.HaTtucHete 6ytoHa START (CTAPT) 1 3aTBOpeTE Kanaka.

CMUPAHE

HaTtucHeTte 6yToHa CTO(T.

6. PET'YJINPAHE HA KOCAYKATA POBOT CMNMOPE[ PASMEPA HA BALUATA MOPABA

Buxme anaesa 4,7 8 NbsIHOMO pbKOBOACMBO 3a oriepamopa Ha yebcalima Ha Husqvarna.

PesyntaTuTe OT KOCEHETO 3aBUCAT OT BPEMETO 3a KOCEHE. PerynumpainTte BpemeTo 3a KOCEHe Taka, Ye Ja CbOTBETCTBa Ha
Bawara rpaguHa, kaTo nsnonseate yHkumaTa Timer (Tanmep). Bue nsbuparte no koe Bpeme Ha AeHs 4a KOCK KocadkaTta
po6oT. KocaykaTta poboT Kocu okorno 73 m? Ha yac u geH (npmubn. 68 m? 3a Automower® 315 n 56 m? 3a Automower® 310).
Hanpumep: ako BawaTta rpagunHa ce cbetom oT mopaBa ¢ nnoly 800 m?, kocaykata poboT Tpsbea ga pabotm cpeaHo 11 yaca
Ha aeH (12 yaca 3a Automower® 315 n 15 yaca 3a Automower® 310).

7. TEXHUYECKO OBCITYXXBAHE

Buxme anasa 5 8 nbIHOMo pbKko80ACME0 3a oriepamopa Ha yebcalima Ha Husqvarna.

1. TmaBHWAT NpekbeBady TpsibBa Aa e B no3nuus 0 npes LanoTo BpeMe Ha paboTa BbpXy LWACMTO Ha KocaykaTa poboT, kaTo
HanpumMep NOYMCTBAHE UMK CMsIHA Ha HoxoBe. CMeHANTe HOXXOBETE PEAOBHO, 3a Aa Nony4nTe Han-gobpw pesynrtaTtu ot
KOCEHeTO.

2.3anoyncTBaHe Ha kocaykata-poboT He 13non3BariTe BOAOCTPYMKA UK Jopu Tevalla Boga. [Mpy noYncTBaHeTo HUKOra He
N3nons3BanTe pasTBoOpUTENN.

3. AKO MMa 0NacHOCT OT MbJTHUK, BCUYKN BPb3KU KbM 3apexallaTa cTaHuus (3axpaHBaHe, kaben 3a ohopMsiHe Ha rpaHuua
n BoZeu kaben) TpsbBa fa 6baaT OTKayYeHw.

4. B kpas Ha ce30Ha Npean 3MMHOTO CbXpaHeHWe 3apefeTe HanbIHO baTepunaTa.
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1. PLACEMENT OF AND CONNECTING THE CHARGING STATION @

See chapters 3.2 and 3.3 in the complete operator’s manual on Husqvarna’s website.

1. Place the charging station at a central position in the working area, with a lot of open space in front of the charging station
and on a relatively horizontal surface.

2. Connect the power supply’s low voltage cable to the charging station and the power supply.

3. Connect the power supply to a 100-240 V wall socket.

4. Place the robotic lawnmower in the charging station to charge the battery while the boundary wire is laid. Set the main
switch to position 1.

2. PLACEMENT OF THE BOUNDARY WIRE AND THE GUIDE WIRE

See chapters 3.5-3.7 in the complete operator’s manual on Husqvarna’s website.

1. Lay the boundary wire so that it forms a loop around the working area.

2.Make an eyelet at the point where the guide wire will later be connected.

3. Run the guide wire to the point on the boundary loop where the connection will be made. Avoid laying the wire at tight
angles.

3. CONNECTING THE BOUNDARY WIRE AND THE GUIDE WIRE

See chapters 3.6 and 3.7 in the complete operator’s manual on Husqvarna’s website.

1. Narrow passages in the garden make it difficult for the robotic lawnmower to find the charging station. The robotic
lawnmower can be lead to remote garden areas using the guide wire. The guide wire also helps the robotic lawnmower to
quickly find the charging station.

2. Lay the guide wire under the charging station and at least 2 m straight out from the front edge of the charging station.

3. Open the connectors and lay the wire ends in the recesses on each connector.

4. Press the connectors together using a pair of pliers.

5. Cut off any surplus boundary wire. Cut 1-2 cm above the connectors.

6. Press the connectors onto the contact pins, marked AL (left) and AR (right), on the charging station. It is important that the
right-hand wire is connected to the right-hand contact pin, and the left-hand wire to the left-hand pin.

7. Fasten the connector to the contact pin marked G1 on the charging station.

4. CONNECTING THE GUIDE WIRE TO THE BOUNDARY WIRE

See chapter 3.7 in the in the complete operator’s manual on Husqvarna’s website.

1. Cut the boundary wire with a wire cutters at the centre of the eyelet that was made in step 2.2.
2. Connect the guide wire to the boundary wire using the accompanying couplers. Press the couplers completely together with

a polygrip.

5. STARTING AND STOPPING
See chapters 4.1, 4.2 and 4.5 in the complete operator’s manual on Husqvarna’s website.

STARTING

1. Open the cover by pressing the STOP button.

2. Set the main switch to position 7. When you do this for the first time, a start up sequence starts where you select a four digit
PIN code among other things.

3. Press the START button and close the cover.

STOPPING

Press the STOP button.

6. ADJUSTING THE ROBOTIC LAWNMOWER TO SUIT THE SIZE OF YOUR LAWN

See chapter 4.7 in the complete operator’'s manual on Husqvarna’s website.

The mowing results depend on mowing time. Adjust the mowing time to suit your garden using the Timer function. You decide
what times during the day the robotic lawnmower is to work. The robotic lawnmower mows about 73 m? per hour and day
(approx. 68 m2 for Automower® 315 and 56 m? for Automower® 310). For example; if your garden consists of 800 m? of lawn,
the robotic lawnmower should work on average 11 hours per day (12 hours for Automower® 315 and 15 hours for Automower®
310).

7. MAINTENANCE
See chapter 5 in the complete operator’s manual on Husqvarna’s website.

1. The main switch should be in the 0 position during all work on the robotic lawnmower’s chassis, such as cleaning or
replacing the blades. Replace the blades regularly for the best mowing result.

2. Never use a high-pressure washer or even running water to clean the robotic lawnmower. Never use solvents for cleaning.

3. All connections to the charging station (power supply, boundary and guide wire) must be disconnected if there is a risk of a
thunderstorm.

4. Fully charge the battery at the end of the season before winter storage.



ZAUSTAVLJANJE / ZAUSTAVLJANJE / CTTUPAHE / STOPPING

¥
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Sta je sta?
Glavni prekidac¢
Dugme STOP
Vod za punjenjea
Podesavanje visine
kosenja
LED za funkcionalnu
proveru grani¢ne Zice i
Zice za vodenjeZaslon
Displej
Tastatura
Stanica za punjenje
Napajanje
0. Niskonaponski kabel
Spojnice*
11. Grani¢na zica i zica za
vodenje*
[O) 12. Spojnice*
13. Klinovi*
14. Konektori
15. Merni instrument =
merac (za SAD)*
16. Vijci za pri¢vrscivanje
stanice za punjenje

o o=

SYoNe

* Uklju€eno u komplet za
montazu, ali nije uklju¢eno u
standardnu opremu koja se
dobije prilikom kupnje robotske
kosilice trave.

Sto je sto?

Glavni prekidaé

Stop gumb

Traka punjaca
Prilagodavanje visine
rezanja

LED za provjeru
funkcije grani¢nih zica
i zica za vodenje

6. Zaslon

7. Tipkovnica
8. Punjac
9
1
1

o o=

. Napajanje
0. Niskonaponski kabel
1. Grani¢na zica i zica za
navodenje*
12. Spojnice”
13. Klinovi*
14. Poveznici*
15. Mjerac (US)
16. Cavli za osiguranje
punjaca

* Uklju€eno u komplet za
montazu, ali nije uklju¢eno
u standardnu opremu koja
se dobije prilikom kupnje
robotske kosilice trave.

Koe kakBo e?

o Rob=

MmaBeH npekbcBay
Byton CTOI
3apexpala neHTa
PerynupaHe Ha
BMCOYMHATA Ha KOCEHE
CeeToanop 3a
dYHKLNOHaNHa
npoBepka Ha
rpaHNYHUTE U
BogeLuTe
eneKkTpu4eckn
NpoOBOAHMULN
Oucnnen
Knasnatypa
3apexpalla ctaHums
3axpaHBaHe

.Kaben 3a Hucko

HanpexeHue

. MpoBoaHuK 3a rpaHuua

n BogoeHe®

. KynnyHrn*
.Konveta*

. Konektopu*
.NHcTpymeHT 3a

namepsaHe (US)

.BuHTOBE 32

3aKkpernBaHe Ha
3apexpaliara craHums

* BKMHOYEHN B KOMMEKTa
3a NHCTanauud, HO He Ca
BKITHO4EHU NMpU NOKynKaTa Ha
KOCa4KaTta p060T.

What is what?

Main switch

STOP button
Charging strip
Cutting height
adjustment

LED for function check
of the boundary and
guide wires

6. Display

7. Keypad

8. Charging station

9

1

1

o RON=

. Power supply
0.Low voltage cable
1. Wire for boundary and
guide*
12. Couplers* @
13. Pegs”®
14. Connectors*
15. Measurement gauge =
gage (US)
16. Screws for securing
the charging station

* Included in Installation kit, not
included in the purchase of
the robotic lawnmower.
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