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JononHuTenbHble CBEAEHUS M MHCTPYKLMK AOCTYNHBI B NOMTHOW BEpCUK PyKOBOACTBA Ha Beb-cainTe Husqvarna
(www.husgvarna.com)

1. YCTAHOBK A UM NOACOEAUHEHMUE 3APAAHOU CTAHLU UM

1. YcTaHOoBUTE 3apsgHYI0 CTaHLMIO HA OTHOCUTENBHO POBHON NOBEPXHOCTY B LIEHTPE CKalLMBaeMOW Nniowaamn, octaBus
O0CTaTOYHOE NPOCTPaHCTBO Nepes 3apsAHONCTaHLen.

2. MopcoennHuTe kabenb HU3KOTO HANPSKEHNSA UCTOYHMKA MMTAHUSA K 3apPSAHON CTaHL MU U UICTOYHUKY NUTaHNS.

3. MNoacoeanHUTE UCTOMHUK NUTaHUS K LUTENCENbHON po3eTke HanpsixeHnem 100—-240 B.

4. MNMomecTute pob0TM3NPOBAHHYIO FA30HOKOCUITKY Ha 3apsiAHY0 CTaHLMI, YTOObLI 6aTapes 3apshkanacb, Noka Bbl MPOKagbiBaeTe
OrpaHNYMTENbHbIV NPOBOJ. YCTaHOBUTE rMaBHbIN BbIKOYaTENb B NOMOXeHNe 1.

2. PASMEWWLEHUWE OTPAHUYUTENBHOIO U HANPABNAIOWEIO NPOBOAA

1. MNpoTsaHuTe orpaxagatoLnii NpoBoA, yoeanBLUNCE B TOM, YTO OH 06pasyeT 3aMKHYTbI KOHTYP BOKPYT CKaluMBaeMoW nnowaau.

2. CoenaviTe MOHTaXHY0 NETN0 AN NOAKYEHNUS HanpasnsaoLLero NpoBoaa.

3. lpoBeanTe HaNpaBnSOLWMIA NPOBOS K TOYKE NOACOEANHEHUS HA OrpaHn4MTensHoOM nposode. M3beraiite npoknageiBath
MPOBOA B repMeTUYHbIX yriax.

3. TOACOEAMHEHMUE OFrPAHUYUTENIBHOIO Uu HANPABNAIOLWEIO NPOBOAA

1. Y3kune npoxofbl BO ABOpax 3aTPyaHSAIT AN ra30HOKOCUITKM-poboTa Nonck 3apsagHon cTaHuun. [a-30HOKoCKIKy-poboTa
MOXHO yBECTM Ha BonbLUOe yaaneHne OT CTaHL MM C NOMOLL b0 HanpasnsaLwe-ro npoeoga. Hanpasnswowmin nposos
TakXe NomoraeT ra3oHOKOCUIKe-poboTy BbICTPO HANTU 3apAL-HYO CTaHLMIO.

2.MpoTaHuUTe HanpaBNALWMIA LUHYP NOA 3apsiaHOM CTaHLMEN U He MeHee YeM Ha 2 MeTpa Mo NPSAMON OT NepeaHen YacTu
3apsgHON CTaHumu.

3. PackponTe coegmHuTenb n NOMeCcTMTe NpoBoAa B Nasbl COEANHUTENS.

4.CoxXmMuUTe COeaUHUTENM APYr C APYTrOM C MOMOLLbIO NITOCKOrybues.

5. OTpexbTe nanuwkn nposoga. Otpexbte 1-2 CM HaJ COeaUHUTENAMN.

6. MpuxmuTe coeANHUTENN K KOHTaAKTHbIM BbiBOZ4aM, oOTMe4deHHbIM AL (neBbi) u AR (MpaBsblit), Ha 3apsiAHON CTaHUMN.
BaxHo, 4Tobbl NpaBkIi NPOBOA OblfT NOACOEAUNHEH K MPAaBOMY KOHTaKTHOMY LUTLIPHO, @ NeBbI NPOBO4 — K TEBOMY
KOHTaKTHOMY LUTbIPIO.

7. MNopkntounTe coegmHUTENb K KOHTAKTHOMY LUTBLIPHO Ha 3apsAagHOM CTaHumu, KoTopbi nmeeT o6o3HaveHne GUIDE
(Hanpasnstowmn).

® 4. NOACOEAVWHEHME HANPABNAIOWENO NPOBOAA K OFTPAHUUYUTENBHOMY ®
neroBopny

1. OTpexbTe orpaxxgatoLuii IpoBOA Kycadykamu B LIeHTpe neTnu, kotopas beina caenada s n. 2.2.
2. CoepunHMTE HanpaBnAOLWMIA 1 OrpaxaatoLL il NPOBOAA C MOMOLL LI COOTBETCTBYIOLLMX COeANHUTENBHBLIX MydT. CoXMUTE
COEAVHUTENM [0 YyNOpa C MOMOLLbIO KeLwen.

3ANYCK U OCTAHOBKA

3ANYCK

1. OTKponTe KpbILWKY, HaxaB kHonKy STOP.

2. MNepeBeanTe rnaBHbIN BbIkNoYaTenb B nonoxeHve 1. Mpu nepBom 3anycke BaM HyxHO 6yaeT BbIOpaTh YeTbipex3HayHbln PIN-koa.
3. 3aTeM HaxmMuTe KHonky "START” 1 3aKpOWTE KPbILLKY.

OCTAHOBKA
HaxxmuTte kHonky STOP.

HACTPOMUKA FrA3OHOKOCUNKU-POBOTA B COOTBETCTBUMU C PASMEPAMM
BALUEIro rA3oHA

PesynbTtathl ckaluMBaHns 3aBUCAT OT BPEMEHU paboTbl Fa30HOKOCUIKKU. HacTponTe BpeMsl CTPVXKM ra-30Ha B COOTBETCTBUN C
pa3mepamu BaLlero y4yacTka ¢ NoMoLLbto pyHKumK Tarimepa. OnpegennTe, B Kakoe BpeMs AHS [OMKHA paboTaTb ra30HOKOCUIIKA-
po6oT. [asoHokocunka-poboT cpesaeT okono 43 m?/ 463 ¢y T2 B Yac 1 fieHb. Hanpumep: ecnu nnowaib ra3oHa Ballero yyactka
coctansaeT 300 M2/ 3230 ¢hyT?, TO ra3oHOKOCKIIKa JOMKHA paboTaTh B CPEAHEM MO 7 YacoB B [iEHD.

TEXHUYE’CKOE OBCJIYXXUBAHMUE

1. Kpome TOro, rmaBHbIN BbIKNOYaTeb CrieayeT ycTaHaBnunBaTh B nonoxexune 0 npy BbINOMHEHWM Nobbix paboT Ha waccu, B ToM
yuncne nNpu o4NCTKe N 3aMeHe Hoxewn. [na Hanbonee ahPEKTUBHOIO KOLLEHNS CeayeT perynspHo Npon3BOAUTb 3aMeHy
nes3Buii.

2. Hukorga He ncnonb3yiTe MOVKY BbICOKOrO AaBMeHWs UNu Aaxe BOAONPOBOA AN YNCTKM poBOTN3NPOBAHHOW ra30HOKOCHITKM.
Takxe kaTeropmyeckm 3anpeLiaeTcs MCNob30BaTh A OYUCTKU PACTBOPUTENN.

3. B cnyyae pvcka rposbl criegyeT OTCOeANHNUTL BCe COEAMHEHUS C 3apsAHON CTaHumen (NTaHne, OrpaHNYnTENbHbI NPOBOA U
HanpaenswLMIA NPoBOa).

4. Mepepn nomelleHnem batapen Ha 3MMHEE XpaHeHne CneayeT NOMHOCTLIO ee 3apsAanTb.
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Lisateabe ja juhised leiate taielikust kasutusjuhendist, mis on saadaval Husqvarna veebisaidil e
(www.husqgvarna.com)

1. LAADIMISJAAMA PAIGALDAMINE JA UHENDAMINE

1. Asetage laadimisjaam tddpiirkonna keskele, nii et selle ees oleks palju vaba ruumi ja see asuks suhteliselt
horisontaalsel pinnal.

2. Uhendage toiteallika madala pinge kaabel laadimisjaama ja toiteallikaga.

3. Uhendage toiteallikas 100-240 V seinakontakti.

4. Asetage robotniiduk laadimisjaama, et aku saaks seni laadida, kuni paigaldatakse piirekaabel. Liikake pealuliti
asendisse 1.

2. PIIRDE- JA JUHTKAABLI PAIGUTAMINE

1. Paigaldage piirdekaabel, veendudes, et see moodustab tédpiirkonna timber ringi.

2. Jatke ava kohta, kuhu hiljem Ghendatakse juhtkaabel.

3. Suunake juhtkaabel piirdekaablil kohta, kus juhtkaabel hiljem Ghendatakse. Valtige kaabli paigaldamist teravnurkade
all.

3. PIIRDE- JA JUHTKAABLI UHENDAMINE

1. Kitsad kaigud aias muudavad laadimisjaama leidmise robotniiduki jaoks raskeks. Robotniidukit saab juhtida
kaugematesse piirkondadesse juhtkaabli abil. Lisaks aitab juhtkaabel robotniidukil kiiresti laadimisjaama leida.

2.Paigaldage juhtkaabel laadimisjaama alla ja vahemalt 2 meetrit sirgelt laadimisjaama esiservast valja.

3. Avage konnektor ja asetage kaabli otsad mélema konnektori sivenditesse.

4.Vajutage konnektorid tangide abil kokku.

5.Lbigake Uleliigne piirdekaabel ara. Ldigake konnektoritest 1 kuni 2 cm kauguselt.

6. Unendage konnektorid laadimisjaamal olevatele kontaktklemmidega, mis on tahistatud kirjadega AL (vasakpoolne) ja
AR (parempoolne). Oluline on jargida, et parempoolne kaabel on parempoolse klemmi kiiljes ja vasakpoolne kaabel
vasakpoolse klemmi kiiljes.

7. Uhendage konnektor laadimisjaama kontaktklemmiga, millel on tahis GUIDE (juht).

4. JUHTKAABLI UHENDAMINE PIIRDEKAABLIGA

1. Ldigake piirdekaabel trossildikuriga labi selle aasa keskelt, mis moodustati punktis 2.2.
2.Uhendage juhtkaabel piirdekaabliga, kasutades komplektis olevaid tihendusosi. Vajutage muhvid kullinokk-tangide abil
taielikult kokku.

KAIVITAMINE JA SEISKAMINE

KAIVITAMINE

1. Avage kaas, vajutades STOPP-nupule.

2.Lukake peallliti asendisse 1. Kui teete seda esimest korda, algab kaivitusjada, kus saate muuhulgas valida
neljakohalise PIN-koodi.

3. Vajutage nuppu START ja sulgege kate.

SEISKAMINE

Vajutage STOPP-nupule.

ROBOTNIIDUKI REGULEERIMINE VASTAVALT AIA SUURUSELE

Niitmistulemused sdltuvad niitmisajast. Seadistage niitmisaeg vastavalt oma aiale, kasutades funktsiooni Taimer. Teie
maarate, millisel kellaajal robotniiduk peab td6tama. Robotniiduk niidab umbes 43 m? /463 ruutjalga tunnis ja paevas. Kui
teie aias on naiteks 300 m?/ 3230 ruutjalga muru, peab robotniiduk té6tama keskmiselt 7 tundi paevas.

HOOLDAMINE

1. Peallliti peab olema seatud asendisse 0 kdikide raami all tehtavate t66de ajal, nagu naiteks puhastamise voi terade
vahetamise ajal. Parima niitmistulemuse saavutamiseks tuleb terasid regulaarselt vahetada.

2. Arge mitte kunagi kasutage robotniiduki puhastamiseks kérgsurvepesurit voi voolavat vett. Puhastamiseks ei tohi
kunagi kasutada lahustit.

3. Aikesetormiohu korral tuleb kdik laadimisjaama tihendused (toide, piirde- ja juhtkaabel) lahti ihendada.

4. Enne aku hoiustamist talveperioodiks tuleb see hooaja I6ppedes taielikult tais laadida.
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Papildinformaciju un instrukcijas skatiet pilnaja lietotaja rokasgramata Husqvarna timekl|a vietné @
(www.husqgvarna.com).

1. UZLADESANAS STACIJAS IZVIETOSANA UN PIESLEGSANA

1. UzladéSanas staciju novietojiet darba zonas vidi uz horizontalas virsmas ta, lai tas priekSpusé paliktu daudz brivas
vietas.

2.Savienojiet stravas padeves zema sprieguma kabeli ar uzlades staciju un stravas padevi.

3. Savienojiet stravas padevi ar 100-240 V sienas kontaktligzdu.

4.Kameér izklasiet ierobezojoso vadu, novietojiet robottehnikas zales plavéju uzladéSanas stacija, lai uzladétu ta
akumulatoru. Galveno slédzi pagrieziet 1. pozicija.

2. IEROBEZ0OJOSA VADA UN VIRZOSA VADA IZVIETOSANA

1. 1zklajiet ierobeZojoSo vadu ta, lai tas ieskautu darba zonu.
2. Atstajiet cilpu taja vieta, kur vélak pieslégsiet virzoso vadu.
3. lzvadiet virzoSo vadu I1dz ierobeZojo8a vada vietai, kur ir jaizveido savienojums. Neizklajiet vadu lauzita Iinija.

3. IEROBEZOJOSA VADA UN VIRZOSA VADA SAVIENOSANA

1. Ja darza ir Sauri celini, robotizétajam zales plavejam ir grati atrast uzlades iekartu. Robotiz&to zales plaveju var vadit uz
attalam darza vietam, izmantojot virzoSos vadus. VirzoSais vads ari palidz robotizétajam zales plavéjam atri atrast
uzlades iekartu.

2.lzvietojiet virzoSo vadu zem uzlades stacijas un vismaz 2 metrus taisni no uzlades stacijas priek§éjas malas.

3. Atveriet savienotajus un ievietojiet vada galus katra savienotaja kontakta.

4. Ar knipstangam saspiediet vienu savienotaju ar otru.

5.Nogrieziet atlikuSos ierobezojo$a vada galus. Grieziet 1-2 cm attdluma no savienotajiem.

6. Spiediet savienotajus uz uzlades stacijas kontakttapas, kas apziméta ar AL (kreisa puse) un AR (laba puse). Ir svarigi, lai
labas puses vada gals tiktu pieslégts pie labas puses kontakta, bet kreisais — pie kreisa kontakta.

7. Pieslédziet savienotaju pie uzlades stacijas kontakta, kur$ apziméts ar GUIDE.

4. VIRZOSA VADA UN IEROBEZOJOSA VADA SAVIENOSANA

1. Ar stieples Skérém pargrieziet ierobezojoso vadu cilpinas vidusdala, kas aprakstits 2.2 punkta.

2. Ar pievienotajam uzmavam savienojiet virzo$o vadu ar ierobezojoSo vadu. Ar gumijas knaiblém saspiediet kopa
savienotajus.

IEDARBINASANA UN APSTADINASANA

IEDARBINASANA

1. Atveriet parsegu un nospiediet STOP pogu.

2. lestatiet galveno slédzi 1. pozicija. Kad to darisiet pirmo reizi, iedarbindSanas seciba saksies ar bridi, kad, vél bez citam
veicamajam darbtbam, busiet izvéléjies Eetrciparu PIN kodu.

3. Nospiediet iedarbinadanas pogu START un aizveriet parsegu.

APSTADINASANA

Nospiediet STOP pogu.

ROBOTIZETA ZALES PLAVEJA REGULESANA ATBILSTOSI JUSU ZALAJA
LIELUMAM

PlauSanas rezultati ir atkarigi no plausanas laika. Izmantojot funkciju Taimeris, noreguléjiet plausanas laiku atbilstoSi savam
darzam. Jums ir janosaka dienas laiki, kad jadarbojas robotizétajam zales plavéjam. Robotizétais zales plavéjs plauj
apméram 43 m? stunda un diena. Pieméram, ja jasu darza ir 300 m? zales, robotizétajam zales plavéjam jadarbojas vidgji 7
stundas diena.

TEHNISKA APKOPE

1. Baro$8anas slédzim vienmér jabat iestatitam 0 (izslégts) pozicija, stradajot ar zales plavéja zemSasijas dalu, pieméram,
tirot vai mainot asmenus. Lai sasniegtu labako plauSanas rezultatu, regulari nomainiet asmenus.

2.Nekada gadijuma robottehnikas zales plavéja tiriSanai neizmantojiet augstspiediena mazgataju vai pat tekoSu Gdeni.
Plavéju nedrikst tirTt ar SkTdinatajiem.Plavéju nedrikst tirit ar Skidinatajiem.

3. Viharveszély esetén a téltéallomas valamennyi csatlakozasat (tap, hataroldhuzal és vezet6huzal) szét kell kapcsolni.
pérkona negaiss.

4.Sezonas beigas pirms ziemas uzglabasanas uzladéjiet akumulatoru pilntba.
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Jei reikia daugiau informacijos ir instrukcijy, skaitykite operatoriaus vadovg ,Husqvarna“ svetainéje @
(www.husqvarna.com).

1. IKROVIMO STOTIES PASTATYMAS IR PRIJUNGIMAS

1. Jkrovimo stotj pastatykite darbo zonos viduryje ant kuo horizontalesnio pavirSiaus taip, kad priesais jg likty daug atviros
erdveés.

2. Maitinimo Zemos jtampos kabeliu jkrovimo stotj sujunkite su maitinimo tinklu.

3. Jjunkite maitinimo kabelj j 100-240 V elektros lizda.

4. Kol klosite kontlro kabelj, robotg vejapjove palikite jkrovimo stotyje jkrauti baterijg. Pagrindinj jungiklj pasukite j 1 padét;.

2. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO KLOJIMAS

1. Paklokite kontiro kabelj taip, kad jis apjuosty darbo zona.
2. Palikite kilpg toje vietoje, kur véliau prijungsite gido kabelj.
3. Nuveskite kreipiamajj kabelj prie to kontiro kabelio tasko, prie kurio jj prijungsite. Netieskite kabelio lauzyta linija.

3. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS

1. Jeigu kieme yra siaury pravaziavimy, robotui vejapjovei sunku surasti jkrovimo stotj. | nutolusias kiemo vietas robotg
vejapjove gali nuvesti gido kabelis. Be to, gido kabelis padeda robotui vejapjovei greitai surasti jkrovimo stot;.

2. Gido kabelj paklokite po jkrovimo stotimi ir bent 2 metrus tiesiai nuo priekinio jkrovimo stoties krasto.

3. Atidarykite jungtis ir kabelio galus jkiskite j kiekvienos jungties iSémas.

4. Replémis suspauskite vieng jungtj su kita.

5. Likusius kontdro kabelio galiukus nukirpkite. Kirpkite 1-2 cm atstumu nuo jungdiu.

6. Prijunkite jungtis prie jkrovimo stoties kontakty gnybty, pazyméty AL (kairioji) ir AR (deSinioji). Svarbu deSinjjj kontdro
kabelio galg prijungti prie de8iniojo kontaktinio iSvado, o kairjjj — prie kairiojo iSvado.

7. Jungtj prijunkite prie jkrovimo stoties kontaktinio iSvado, pazyméto ,GUIDE “ (gidas).

4. GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS PRIE KONTURO KABELIO

1. Vielos Zirklémis perkirpkite konttro kabelj kilpos, padarytos 2.2 punkte, viduryje.
2. Pridedamomis jungiamosiomis movomis prijunkite gido kabelj prie kontdro kabelio. Movas visiSkai suspauskite
@ universaliomis replémis. @

PALEIDIMAS IR SUSTABDYMAS

PALEIDIMAS

1. Atidarykite gaubtg ir paspauskite STOP mygtuka.

2.Pagrindinj jungiklj pasukite | 1 padét]. Kai Sitai atliekate pirmg karta, pradedate paleidimo sekg, kurios metu be kity
procedury pasirenkate ir keturiy skaitmeny PIN koda.

3. Paspauskite START (uzvedimo) mygtukg ir uzdarykite gaubta.

STABDYMAS

Paspauskite STOP mygtuka.

ROBOTO VEJAPJOVES NUSTATYMAS, KAD ATITIKTY JUSY VEJOS DYDI|

Pjovimo rezultatai priklauso nuo pjovimo trukmés. Norédami sureguliuoti pjovimo laikg pagal savo kiemg naudokite funkcijg
Laikmatis. JUs nusprendziate, kiek laiko per dieng robotas vejapjove turi dirbti. Robotas vejapjové nuvaziuoja mazdaug 43
m? /463 péd.2 per valandg ir dieng. Pavyzdziui, jeigu kieme yra 300 m?/ 3230 péd.? Zolés, robotas vejapjové vidutiniskai 7
valandas per diena.

PRIEZIURA

1. Tvarkant roboto vejapjovés porémj, pavyzdziui, valant ar keiciant peilius, bGtina nustatyti pagrindinio jungiklio iSjungimo
(0) padétj. Norint tinkamai nupjauti zole, reikia reguliariai keisti peilius.

2.Niekada roboto vejapjovés neplaukite nei auksto slégio plovimo jrenginiu, nei tekanciu vandeniu. Negalima zoliapjovés
valyti tirpalu.

3. Jeigu artéja audra su perkanija, reikia atjungti visas jkrovimo stoties jungtis (maitinimo tinklo, kontdro kabelio ir gido
kabelio).

4. Baterija turi bati visiSkai jkrauta sezono pabaigoje pries ziemos laikyma.
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MocTosIHHO ropuT 3eneHbIn
MHAuKaTop

XopoLuunii curHan
OrpaHNYUTENBHOMO KOHTYpPA.

Piisivalt polev roheline
tuli
Hea piirderingi signaal.

Nemainigi degosa zala
gaisma

Labs ierobezojosa loka
signals.

Nepartraukta zala gaisma
Tinkamas kontdro kabelio
signalas.

MuraeT 3eneHbI UHOUKaTOP
AkTrBmpoBaH OKO pexum.

Vilkuv roheline tuli
Sisse on lulitatud
saastureziim.

Mirgojosa zala gaisma
Ir aktivizéts EKO rezims.

Mirksinti zalia Sviesa
ljungtas ECO rezimas.

MwuraeT cMHUI MHOMKaTOpP
HeuncnpaBHocTb
OrpaHNYUTENBHOIO KOHTYpA.

Vilkuv sinine tuli
limnenud on piirderingi
viga.

Mirgojosa zila gaisma
Kladaina ierobezojosa loka
darbiba.

Mirksintis mélynas
diodas

Kontdro kabelio netinka-
mas veikimas.

MwuraeT KpacHbI MHAUKaTOP
HeuncnpaBHOCTbL aHTEHHbI
3apsiAHON CTaHUMK.

Vilkuv punane tuli
llImnenud on laadimisjaama
antenni rike.

Mirgojosa sarkana gaisma
Uzlades iekartas antenas
klGdaina darbiba.

Mirksinti raudona Sviesa
|krovimo stoties antenos
gedimas.

MoCcTOAHHO rOPUT KpacHbIN
nHAuKaTop

Owwnbka B neyaTtHon nnare
UV HENOAXOASALLMNIA NCTOYHUK
NUTaHWA B 3apsaHOM
cTaHumn. HeucnpaBHoCTb
yCTpaHsieTcs cneuyanucTom
omumanbHOro CepBUCHOTO
LeHTpa.

Pisivalt pélev punane
tuli

Viga laadimisjaama
trikkplaadis voi laadi-
misjaama vale toide. Vea
peab korvaldama volitatud
hooldustehnik.

Pastavigi degosa sarkana
gaisma

Bojajums shémas platé

vai nepiemérota baroSana
uzlades stacija. Bojajumus
drikst novérst autorizéta
servisa centra parstavis.

Sviediantis raudonas
diodas

Grandinés plokstes
gedimas arba netinkamas
maitinimo Saltinis jkrovimo
stotyje. Gedima turi

taisyti jgaliotasis techninés
priezidros specialistas.

Mwurarowmn xenTtbin
MHOMKaTop
Hanpaenstowuin nposog He
NOAKIOYEH, MO0 AedekT B
HanpaensoLLEeM NPoBOJE.

Vilkuv kollane tuli
Juhtkaabel pole Ghendatud
voi juhtkaablis on rike.

Mirgojosa dzeltena
gaisma

Virzosais vads nav pie-
vienots vai ta darbiba ir
kladaina.

Mirksinti geltona Sviesa
Gido kabelis neprijungtas
arba sugedes.
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CocTaBHbIe 4YacTu

ra3oHOKOCUNKH
[MmaBHbIN BbIKNOYaTENb
KHonka CTOT
3apsiaHble NnacTUHbI
CeeToanoaHbIN
WHAUKaTOp Ans
NpOBEpPKHU
orpaxgatoLiero u
HanpaBnsawLWero
NpPOBOAOB.
MHankaums BbICOTbI
peskun
Oucnnen
MaHenb ynpaBneHus
3apsagHasa cTaHums
NCcToYHMK nutaHmna™™
0. Hn3koBONbTHLIN Kabenb
1. OrpaHnymnTEnbHbLIN N
HanpasnsaLWmMn
npoeoa*
12. CoeagnHuUTEnbHbIE
MyPTbI*
13. Konblwkun*
14. CoeguHutenun*
15. lamepuTenbHbI
npubop
16. Wypynbl Ansa kpennexus
3apsgHoON cTaHuum

pPON~

20eNe o

* BxoOguT B KOMMNMEKT Ans
YCTaHOBKM, HE BXOAUT B
KOMMMEKT NoCTaBKu
rasoHokocurku-po6oTa.

** BHELWHWUN BUA UCTOYHMKA
NUTaHUA MOXKET OTNNYaThLCA B
3aBUCUMMOCTM OT pbIHKA.

Mis on mis?

. Peallliti

2. Stoppnupp

3. Laadimisplaadid

4. LED piirde- ja juhtkaabli
t66 kontrollimiseks

5. Lbéikekdrguse naidik

6. Ekraan

7. Klahvistik

8. Laadimisjaam

9. Toiteallikas**

10. Madalpingekaabel

11. Piirde- ja juhtkaabel”

12. Uhendusosad*

13. Klambrid*

14. Konnektorid*

15. M&dteriist

16. Laadimisjaama
kinnitustihvtid

* Sisaldub
paigalduskomplektis, ei
sisaldu robotniiduki
ostukomplektis.

** Toiteallika valimus voib
olenevalt turust erineda.

Kas ir kas?

Galvenais slédzis

STOP poga

Uzlades plaksnes

Gaismas diodes

ierobezojosa un virzosa

vada darbibas

parbaudei.

5. PlauSanas augstuma
indikators

6. Displejs

7. Klaviattra

8. Uzladésanas stacija

9

1

1

PO~

. Stravas padeve**
0. Zemsprieguma kabelis
1. lerobezojoSais vads un
virzoSais vads*
12. Savienojo$as uzmavas*
13. Tapas®
14. Savienot3ji*
15. Mérierice
16. Naglas uzlades stacijas
nodroSinasanai

* leklauts uzstadiSanas
komplekta, nav ieklauts
robotizéta zales plavéja
komplektacija.

** BaroSanas bloka izskats
dazados tirgos var atSkirties.

Kas yra kas?

PN~

Pagrindinis jungiklis
STOP mygtukas
|krovimo plokstelés
Kontdro ir gido kabeliy
veikimo patikros Sviesos
diodai

Pjovimo auksc&io
indikatorius

Ekranas

Klaviattra

|krovimo stotis
Elektros jvadas**

.Zemos jtampos kabelis

. Kabelis kontdrui ir gidui*
.Jungiamosios movos*

. Kuoliukai*

.Jungtys*

15.
16.

Matuoklis
Vinys jkrovimo stociai
pritvirtinti

* Jtraukta j montavimo komplekta,
nejtraukiama jsigijant robotg
vejapjove.

** Maitinimo $altinio iSvaizda gali
skirtis, atsiZzvelgiant j pardavimo
rinkg.
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